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  ن یعلم ب  کیبه عنوان    کیومکاترونیب  ی  نهیدر زم  ریاخ  یشرفتها یو پ  یبا مبان  انیدانشجو  ییآشنا  یدرس برا  نیا:  هدف

کاربردها  یارشته  طراح  ی گسترده    یو  برنامهر  یآن  ا  یزیو  در   . است  نمونهها  نیشده    از  یمتنوع  یعمل  ی درس 

 . شودیارائه م انیبه دانشجو کیومکاترون یمرتبط با ب  یو صنعت یپزشک ،یقاتی تحق ی تهایفعال نیدتریجد

 

  ،یعصب  ستمیس  ،یعوامل انسان  ،یکیومکانیو ب   یکی ولوژیب  ی ها  ستمی: سکیومکاترونیعلم ب  یمعرف:  مطالب درس  سرفصل 

 یو اخلاق پزشک یمنیا ،یعضلان–  یاسکلت ستمیس

،  زمان  یدر حوزه    ل یها، تحل  گنال یس  تی و تقو  افتیدر  ،یکیالکتر  و یب   ی ها  گنال ی: سی اتیح  ی ها  گنال یس  ل یو تحل  هیتجز

 یفرکانس، ملاحظات عمل یدر حوزه لیتحل

بررسکیومکاترونیب  یستمهایس  کنترل ب  یحسگرها  یاجمال  ی:  در   ی ریگاندازه   یحسگرها   ک،یومکاترونیپرکاربرد 

  ک، یومکاترونی پرکاربرد در ب  یعملگرها  یاجمال  یمرتبط با حسگرها، بررس  ی ها  یدر فنآور  ریاخ  ی شرفتهایپ   ل،یتانسوپیب

فنآور  ریاخ  یهاشرفتی پ   ،یمصنوع  ی اندامها  یعملگرها عملگ  یهای در  با  بازخوردهارمرتبط    انواع   ،یکیولوژی ب   ی ها، 

 کی ومکاترونیپرکاربرد در ب  یها کننده   کنترل ک،یومکاترونی در ب بازخورد

ناشنوا  ،ییشنوا  یهادرون کاشت   ی: معرفییکمک شنوا  یستمهایس فنآور  یو درمانها  ییعوامل   کمک  یهایموجود، 

کاشت   ،یاستخوان  ت یهدا  ،ییشنوا م  یهادرون  کاشت   ،یانیگوش  پ  یساقه    یهادرون  در    ریاخ  یشرفتهایمغز، 

 یی شنوا کمک یهای فنآور

مسیینایب   یپروتزها ناب  ، یینایب  یرهای:  درمانها  یینایعوامل  س  ی و  ب  ی ستمهایموجود،    ک، یونیب   ینکهای ع)  یینایکمک 

ل  یصوت   یستمهایس  ،یحرارت  ریتصاو پروتزها(یزریو  ها  یعصب  ی،  کاشت  درون   در  ریاخ  یشرفتهایپ  ،یینایب   یو 

 یینایکمک ب یهای فنآور

تار  یمصنوع  یاندامها  اندامها  یمختصر  یخچه یفعال:  مدلها   یتوانبخش  ،یمصنوع  ی از ساخت    دست،   یحرکت  یفعال، 

بال   یحرکت  ی مدلها کنترل  پا  ،یمصنوع  یها   تنه   پا،  کاربردها  شرفتهای پ  ،یمصنوع  ی ها  تنه   ن ییکنترل  در    د یجد  ی و 

 ی دنی پوش یهای فنآور

توانبخشیمورد  مطالعات ربات   ی :  کمک  حلقه    یعمق  ک یتحر  ،یدنیپوش  یهابه  بهصورت  به   ی مغز  کردن    نه یبسته، 

 یمجاز ت یبه کمک واقع یثبت حرکت، توانبخش ی ستمهایکمک س به درمان
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