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. تحليل و طراحی سيستم به  دارند  با هم تعامل   به منظور کنترل  ا شبکه شده زير سيستم ه  کنترل  سيستمدر  :  هدف

قرار  وجهدر اين درس مورد تتبادل اطلاعات  چگونگی برقراری و با در نظر گرفتن مطلوب عملکردمنظور دستيابی به  

  .دارد

 

بر سيستم های شبکه شده و  :  سرفصل مطالب درس ای  بر  مقدمه  آنها  اثرات  کاربردهای آن. شبکه های مخابراتی و 

تحليل تأخير کوچک، تأخير گسسته و   سيستم شبکه شده. مقدمه ای بر نظريه سيستم های دارای جهش مارکوفی. 

. تخمين  CSMAاتلاف داده ها. مساله محدوديت در دسترسی به منبع مخابراتی، لرزش در نمونه برداری و شبکه های  

بر روی شبکه. پيچيدگی های ناشی از اثرات هم زمان و پيوند های مخابراتی متعدد.    LQGکنترل    زمان گسسته و

مدل سازی سيستم شبکه شده به صورت سيستم تأخير دار و محدوديت های آن. تأخير متغير با زمان و روش های 

. کاربرد روش های سيستم های  حوزه فرکانس، تخيمن تأخير در اينترنت. مقدمه ای بر نظريه سيستم های تأخير دار

تأخيردار برای سيستم های شبکه شده و شبکه های ديناميکی پيچيده. سيستم های تعامل کننده گسترده بر روی 

های غيرفعال: سيستم های عمليات از دور    ستميس هيشبکه. سيستم شبکه شده به عنوان سيستم ترکيبی. کاربرد نظر

   جدول بندی سيستم های شبکه شده. و مساله تأخير، روش متغيرهای موج.
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