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     نیاز: کنترل مدرن پیش

 

 .یکنترل یآن در کاربردها یریبه منظور بکارگ یبا ابزار حسابان کسر انیدانشجو ییآشنا: هدف

 

مقدمه: آشنایی با کلیات و محتوای درس، تاریخچه استفاده از ابزار حسابان کسری در کاربردهای  :  سرفصل مطالب درس

ژه در حسابان کسری، تعاریف انتگرال مفاهیم اولیه: توابع وی های اخیر.های انجام شده در سالمهمترین فعالیت کنترلی،

و مشتق مرتبه کسری، تبدیل لاپلاس و فوریه عملگرهای مرتبه کسری و خواص آنها. معادلات دیفرانسیل مرتبه کسری: 

نیاز، روش اولیه مورد  نوع شرایط  بررسی شرایط وجود و یکتایی پاسخ،  های  معرفی معادلات دیفرانسیل مرتبه کسری، 

های مرتبه کسری زمان پیوسته،  مرتبه کسری زمان پیوسته: مدل  LTIهای  دسته از معادلات. سیستم  عددی برای حل این

مرتبه کسری زمان گسسته:   LTIهای . سیستمپذیریپذیری و رویت زمانی و پاسخ فرکانسی، پایداری، کنترل تحلیل پاسخ

نمایش با  کنترل آشنایی  پایداری،  پاسخ،  تحلیل  مختلف،  رویت های  و  کنترلپذیری  مرتبه  کننده پذیری.  های 

  PIDو     PI،PDهای  کننده های مختلف طراحی و تنظیم کنترلمرتبه کسری، روش   PIDهای خانواده  کننده کسری:کنترل

جبران  ، و روش  Lead/Lagهای  کننده مرتبه کسری  از  مرتبه کسری  دسته  این  طراحی   کننده،کنترلهاکننده کنترلهای 

CRONE  (و روشنسل و سوم(  دوم  اول،  پیاده های  آن.  طراحی  کنترلهای  پیاده کننده سازی  مرتبه کسری:  سازی های 

های مرتبه کسری: کاربرد در مکاترونیک،  کننده سازی گسسته زمان. برخی از کاربردهای عملی کنترلپیوسته زمان، پیاده 

کانال کنترل  حرکت،  کنترل  در  کنترل کاربرد  هیدرولیکی،  زمینه  مبدل  های  در  پیشرفته  مباحث  از  برخی  قدرت.  های 

 های مرتبه کسری.کننده ها و کنترلسیستم
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