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با  :  هدف اين درس  كنترلسیستم  تحلیلروشهاي  در  طراحي  و  غیر خطي  غیر خطي   هاي  متداول  هاي  مي    آشناكننده 

روش آموزش  بر  علاوه  درس  اين  در  روششويم.  خصوص  در  تحقیق  به  متداول  تحلیل  هاي  و  طراحي  روز  به  هاي 

 هاي غیر خطي پرداخته خواهد شد.سیستم

 

هاي  هاي غیر خطي، معادلات حالت، نقطة تعادل، خصوصیات بارز سیستممعرفي سیستم)مقدمه  :  سرفصل مطالب درس

هاي غیر خطي رستة دو، ترسیم نمودار فاز، )ويژگي ها سیستم  هاي مرتبه دوسیستم،  (خة حدّيچرغیر خطي و تعريف  

تكین، روش انواع آننقاط  و  دوشاخگي  تعريف  فاز،  نمودار  تحلیل  روشهاي عددي،  ترسیمي،    يداري پا  تحلیل،  (هاي 

يداري فراگیر و قضیة لاسال، محدوده همگرايي، پايداري، قضاياي لیاپانوف مستقیم، غیر مستقیم و  پاتعاريف  )مقدماتي  

قضاياي   لیاپانوف ناپاچرخه حدي جاذب،  اساس  بر  كننده  كنترل  و طراحي  تعاريف ) پیشرفته  پايداري  تحلیل  ،  (يداري 

، UUBضیه باربالات، كرانداري و قضاياي  هاي متغیر با زمان، ، قيداري سیستم پا، قضاياي  KLو    Kسیستم هاي كلاس  

در    پوپوفمعیار دايره و  )  خة حديچرتحلیل    (،، قضاياي پايداري محلي و فراگیرISSحالت  -قضاياي پايداري ورودي

خة حدّي، قضاياي وجود، تعريف توابع توصیفي، نمونه  چرهاي  هاي غیر خطي، تعريف و ويژگييداري سیستمپاتحلیل  

توص توابع  از  تحلیل  هايي  مرده،  منطقة  و  اشباع  براي  توصیفيچر  يداريپایفي  توابع  از  استفاده  با  حدّي  طراحي    (،خة 

فیدبك   با  كنندة خطي ساز  و جبر  )كنترل  حالت، روشهاي خطي   -، روشهاي خطي سازي وروديLieرياضیات لازم 

روشهاي مستقیم و روش  )وف  طراحي كنترل كننده لیاپان،  (خروجي، دينامیك صفر، مثالهاي كاربردي  -سازي ورودي

رويتگر هاي غیر  (،  گام، طراحي كنترل كنندة مود لغزشي،  طراحي كنترل كننده بر اساس روش باز طراحي لیاپانوفپس 

رويتگر هاي محلي، فیلتر كالمن، فیلتر كالمن توسعه يافته، رويتگر هاي فراگیر، مدل هاي معین و نامعین، رويتگر )خطي  
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