
لیست پروژه کارشناسی دانشجویان ورودی ٩٢گروه آموزشی مکانیک جامدات

محل 
برگزاري

ساعت ارائه
روز و تاریخ 

ارائه
عنوان نام خانوادگی و نام استاد عنوان استاد شماره دانشجو

نام خانوادگی و نام 
دانشجو

ردیف

9:00
مطالعه توابع لیاپانوف مشترك و چندگانه و کاربرد آنها 

در تحلیل پایداري برخی سیستمهاي غیرخطی
همایی نژاد محمدرضا راهنما 9215603 سهند نادیا

1

9:10 طراحی سیستم آبگرمکن خورشیدي غفاري علی راهنما 9216623 علمی محمد
2

9:20 9217933 محمدي سعید
3

9:30 9219233 یوسفان محمدمهدي
4

9:40
شناسایی و کنترل بویلر بازتاب حرارتی ABB براساس 

آزمایشات تجربی در نیروگاه قم
موسویان سیدعلی اکبر راهنما 9218423 موسوي سیدعلیرضا

5

9:50 طراحی و ساخت آبگرمن هاي خورشیدي غفاري علی راهنما 9213133 بردبارگسکریی نیما
6

10:00
مدل سازي ریاضی عمگر رانش هارمونیک (هارمونیک 

درایو) و طراحی آزمایشگاهی سیستم کنترل آن
همایی نژاد محمدرضا راهنما 9216833 غنی پور فرهاد

7

10:10
طراحی کنترلر موقعیت سه بدي پهپاد چهار پره 

(کوادکوپتر)
همایی نژاد محمدرضا راهنما 9216433 عباسی جواد

8

10:20 طراحی مکانیزم جدایش ماهواره و شبیه سازي عملکرد موسویان سیدعلی اکبر راهنما 9217703 گودرزي یحیی
9

10:30 طراحی و ساخت ربات تک چرخ موسویان سیدعلی اکبر راهنما 9215023
رضایی 

کوچکسرایی حمزه 10

10:40 مدلسازي و کنترل موتور هیبرید پنوماتیکی غفاري علی راهنما 9217583
کمالی راد 
امیرمحمد 11

10:50
طراحی و ساخت و بهینه سازي آبگرمکن خورشیدي با 

کلکتور لوله خلا مناسب اقلیم هاي ایران
غفاري علی راهنما 9213443 پناهی حسین

12

11:00 پیش بینی حقیقت کالا در بازار بورس غفاري علی راهنما 9216403 عالمی خندان 
ابوالفضل

13

11:10
محاسبه ضرائب شدت تنش ترك نشات گرفته از سوراخ 

دایروي در صفحه ي ارتوتروپیک به روش عددي
قاجار رحمت االله راهنما 9217183 قربانی امیر

14

11:20 طراحی و ساخت عصاي بهبود یافته شاهانی امیررضا راهنما 9216953
فرحناك مجد 

یاسمن 15

11:30 مدلسازي دینامیکی ربات چشم چابک موسویان سیدعلی اکبر راهنما 9218283 ملاحسین مجتبی
16

11:40 9216133 صدري سیدعلیرضا
17

11:50 9216773 غروي همدانی علی
18

12:00 9214143 حق پرست بهفر 19

12:10 9216703 علی نوري پویا 20
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طراحی و شبیه سازي ربات زیر آبی با کنترل از دورنجفی اردکانی علیراهنما

طراحی و ساخت دستگاه طاقه پیچ و کنترل پارچهشاهانی امیررضاراهنما

مدلسازي دینامیکی لایه اشکی چشمغفاري علیراهنما


